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Abstract of DE4422232 

A manipulated variable magnitude sensor or 
detector, for controlling a prime mover includes 
an adjustably mounted driver arrangement (4), 
which can be displaced by a control element 
against a spring-loaded restoring force (F), is 
designed to provide an arrangement having 
significantly improved pedal feel, and thus with 
movement of the driver arrangement (4) from the 
switching position (B) right up into the end 
position (C), the restoring force (F) (6) is greater, 
by an additional restoring force magnitude, than 
during movement of the driver (4) form the output 
position (A) to the switching point (B). 
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@ Stellwertgeber 

Bel bisher bekannten Stellwertgebern gibt es bei Ober- 
schreiten der sogenannten Kick-Down-Ausldsung ein unan- 
genehmes sogenanntes Durchfallen des Bedtenelementas. 
Bei dem hiar gezeigten Stellwertgeber 1st die die vom 
Bedienelement (10) betattgte Mitnehmeranordnung (4) in 
eine Ausgangslage (A) ruckstellende Rucksteitanordnung (6) 
so ausgebildet, da& mit Oberschreiten der Kick- Down- Aus- 
losung die Rucksteilkraft (F) der Ruckstellanordnung (6) 
sprunghaft anstelgt. 

Der Stellwertgeber ist zur Steuerung der Leistung einer 
Antriebsmaschlne eines Fahrzeugs vorgesahen. 
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Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einem Stellwertgeber zur 
Steuerung einer Antriebsmaschine nach der Gattung 
des Hauptanspruchs. 

Es gibt Stellwertgeber fiir elektrische Stell- bzw. Re- 
geleinrichtungen, wie sie z. B. fiir elektromotorische 
Verstellungen von Drosselklappen von Brennkraftma- 
schlnen verwendet werden. Diese Stellwertgeber wei- 
sen eine sogenannte Kick-Down- Ausldsung auf. Bei die- 
sem Stellwertgeber ist in einem topfffirmigen GehSuse 
eine Mitnehmeranordnung drehbar gelagert An der 
Mitnehmeranordnung sind im Geh&use angeordnete 
ROckstellfedem mit ihrem einen Ende festgelegt Die 
Mitnehmeranordnung wirkt mit einem in Form eines 
Potentiometers ausgebildeten Sensors zusammen, wo- 
bei beim Erreichen eines bestimmten Drehwinkels an 
einer Schaltstelle fur die Kick- Down- Auslo sung zusatz- 
liche Federelemente einer Schnappeinrichtung ge- 
spannt werden, die in einer auf der Geberwelle befestig- 
ten Ringscheibe eingesetzt sind und die mit ihrem freien 
Ende jeweils gegen eine Kugel driicken, die sich jeweils 
gegen eine Laufflache mit einer Rampe im Gehftuse 
absttttzL 

Bei dem bekannten Stellwertgeber ist zus^tzlich zu 
dem Potentiometer ein Schalter vorgesehen, der von 
der Mitnehmeranordnung an der Schaltstelle bei etwa 
75% des maximal mdglichen Verstellweges betatigt 
wird. Die BetStigung dieses Schalters wird als Kick- 
Down-Ausldsung bezeichnet Damit der Fahrer die 
Kick-Down-Ausldsung bemerkt, sind die gegen die 
Lauffiache gedrQckten Kugehi vorgesehen. Dadurch 
steigt die Pedalkraft an der Schaltstelle im Bereich der 
Kick-Down-Auslosung stark an, was beabsichtigt ist, 
damit der Fahrer bei BetHtigung des Fahrpedals das 
Oberschreiten der Schaltstelle bemerkt und damit ein 
Stehenbleiben des Fahrpedals im Bereich der Schaltstel- 
le vermieden wird 

Der bekannte Stellwertgeber hat allerdlngs den 
Nachteil, daB beim Niederdrficken des Fahrpedals nach 
Oberschreiten der Schaltstelle der Kick-Down-AuslO- 
sung die Pedalkraft wieder stark abfallt, so daB das 
Fahrpedal ruckartig durchfSUt und gegebenenfalls an 
einem Endanschlag hart anschlUgt. Dies ergibt ein unan- 
genehmes GefOhl beim Betatigen des Fahrpedals und 
fOhrt zu Gerduschen beim Anschiagen am Endanschlag. 
Beim Loslassen des Fahrpedals steigt im Bereich der 
Kick-Down- Ausldsung die Pedalkraft ebenfalls stark an. 
was in diesem Mafie nicht erwtlnscht ist 



Das Rilckschnappmoment beim Loslassen des Be- 
dienelementes kann deudich reduziert werden. 

Durch die in den Unteransprflchen aufgefuhrten 
MaBnahmen sind vorteilhafte Weiterbildungen und 
5 Verbesserungen des Stellwertgebers mdglich. 

Durch die Schnappeinrichtung erhSit man ein weiter 
verbessertes Fahrgefuhl und ein verbessertes Schalten 
der Kick-Down-Ausldsung. 

Die Zunahme bzw. Abnahme der RQckstellkraft beim 
to Oberschreiten der Schaltstelle um den Betrag der zu- 
satzlichen ROckstellkraft laBt sich auf besonders einfa- 
che und vorteilhafte Weise ausftihren, wenn die RUck- 
stellkraft der RQckstellanordnung mehrere Federkrafte 
umfaBt, wobei ein Anschlag. z. B. ein gehausefester An- 
15 schlag, einen Teil der Federkrafte Qbemimmt. wenn die 
Mitnehmeranordnung im Bereich zwischen der Aus- 
gangsposidon und der Schaltstelle steht 

Zusammenfassen mehrerer Federkrafte der Riick- 
stellanordnung in einer Feder bietet Vorteile bei der 
20 Montage des Stellwertgebers, . 

Zeichnung 

Ausgewahlte, besonders vorteilhafte Ausfuhrungs- 
25 beispiele des Stellwertgebers sind in der Zeichnung ver- 
einfacht dargestellt und in der nachfolgenden Beschrei- 
bung naher erlautert Es zeigen die Fig. 1 und 2 je ein 
AusfUhrungsbeispiel in schematischer Obersicht, die 
Fig, 3 und 4 beispielhaft spezielle Einzelheiten des Stell- 
30 wertgebers, die Fig. 5 beispielhaft eine Seitenansicht 
des Stellwertgebers und die Fig. 6 ebenfalls beispielhaft 
einen mdglichen Kraftverlauf. 
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Beschreibung der Ausfahrungsbeispiele 



Vorteile der Erfindung 

Demgegenflber weist der erHndungsgem&B ausge- 
fUhrte Stellwertgeber mit den kennzeichnenden Merk- 
malen des Hauptanspruchs insbesondere den Vorteil ei- 
nes wesentlich verbesserten PedalgefOhls auf. 

Die bei den bekannten Stellwertgebem teilweise vor- 
gesehenen extemen, elastischen Anschiage, beispiels- 
weise am Fahrpedal, kdnnen vorteilhafterweise entfal- 
len. Damit entfailt auch eine nach Einbau des Stellwert- 
gebers im Fahrzeug erforderliche Einstellung des exter- 
nen elastischen Anschlags. Die beim bekannten Stell- 
wertgeber beim Erreichen des Endanschlags entstehen- 
den Gerausche werden vermieden bzw. stark vermin- 
dert. 



Der erfindungsgemaB ausgefuhrte Stellwertgeber 
kann zur Steuerung verschiedener Antriebsmaschinen 
verwendet werden. Die Antriebsmaschine ist beispiels- 
weise ein Ottomotor, dessen Drosselklappe mit einem 
40 Stellmotor verstellt wird. In diesem Fall dient der Stell- 
wertgeber zur Erzeugung von elektrischen Signalen, die 
dem die Drosselklappe verstellenden Stellmotor zuge- 
ffihrt werden. Die Aiitriebsmaschine kann aber auch ein 
Dieselmotor oder ein Elektromotor sein, wobei auch in 
45 diesem Fall der Stellwertgeber elektrische Signale er- 
zeugt, die, entsprechend umgeformt, die Leistung der 
Antriebsmaschine steuern. 

Die Fig. 1 zeigt beispielhaft in schematisierter Dar- 
stellung einen Stellwertgeber mit einem Gehause 2, ei- 
50 ner Mitnehmeranordnimg 4 und einer RUckstellanord- 
nimg 6. Die Mitnehmeranordnung 4 ist mit Hilfe eines 
Obertragungselements 8 bzw. mehrerer Obertragungs- 
elemente 8 mit einem Bedienelement 10 verbunden. 
Die Mitoehmeranordnung 4 ist in dem Gehause 2 
55 verstellbar gelagert Die Mitnehmeranordnung 4 ist 
zwischen einer Ausgangsposition und einer Endposition 
verstellbar. In der Fig. 1 ist die Stellung des rechten 
Endes der Mitnehmeranordnung 4. wenn sich diese in 
der Ausgangsposidon befindet, mit A bezeichnet Die 
60 Stellung des rechten Endes der Mitnehmeranordnung 4 
ist, wenn sich die Mitnehmeranordnung 4 in der Endpo- 
sition befindet mit C bezeichnet Zwischen der Aus- 
gangsposition A und der Endposition C gibt es eine 
Schaltstelle B. 

65 In dem' Gehause 2 ist ein Schalter 12 vorgesehen. 
Beim Verstellen der Mitnehmeranordnung 4 in Rich- 
tung der Endposition C wird zwischen der Ausgangspo- 
sition A und der Endposition C in der in der Fig. 1 mit B 
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bezeichneten Schaltstelle der Schalter 12 betStigt Beim 
Oberschreiten der Schaltstelle B erzeugt der Schalter 12 
ein Schaltsignal. 

In dem Geh^use 2 gibt es noch einen Sensor 14, mit 
dem die jeweilige Stellung der Mitnehmeranordnung 4 5 
sensiert werden kann. Von dem Sensor 14 wird ein elek- 
trisches Signal iiber eine Leitung 16 einem Steuerger^t 
18 zugeftihrt. Unter BerQcksichtigung des von dem Sen- 
sor 14 gelieferten elektrischen Signals liefert das Steuer- 
ger^t 18 ein Steuersignal an eine Stelleinrichtung 20 10 
einer Antriebsmaschine 22. Die Stelleinrichtung 20 ist 
beispielsweise ein Stellmotor zur Verstellung einer 
Drosseiklappe der Antriebsmaschine 22. Das von dem 
Schalter 12 abgegebene Schaltsignal wird uber das 
Steuerger&t 18 oder direkt uber eine Leitung 26 der 15 
Antriebsmaschine 22 oder einem Zusatzaggregat 24 zu- 
gefuhrt. 

Das Zusatzaggregat 24 ist beispielsweise ein automa- 
tisches Schaltgetriebe eines Kraftfahrzeugs, wobei in 
Abh^gigkeit des von dem Schalter 12 abgegebenen 20 
Schaltsignals die Wahl der G&nge beeinfluBt wird. In 
diesem Fall kann die Schaltstelle B als Kick-Down- 
Schaltstelle bezeichnet werden, wobei beim Oberschrei- 
ten der Kick-Down-Schaitstelle die sogenannte Kick- 
Down- Auslosung erfolgt. 25 

Durch Bet^tigen des Bedienelements 10 kann die Mit- 
nehmeranordnung 4 von der Ausgangsposition A in die 
Endposition c bet^tigt werden. Diese Richtung der Be- 
t&tigung ist in der Zeichnung (Fig. 1 bis 5) mit einem 
Pfeil D markiert Die RQckstellanordnimg 6 ist bestrebt, 30 
die Mitnehmeranordnimg 4 in die Ausgangsposition A 
OberzufUhren, so dafi bei Nichtbetatigung des Bedien- 
elementes 10 die Mitnehmeranordnung 4 in die Aus- 
gangsposition A gelangt Die Rtickstellanordnung 6 
wirkt entgegen Pfeil D auf die Mitnehmeranordnung 4. 35 

Die die Mitnehmeranordnung 4 entgegen Pfeil D be- 
aufschlagende Kraft wird nachfolgend als RQckstell- 
kraft F bezeichnet 

Die Rilckstellanordnung 6 umfaBt beispielsweise eine 
ROckstellfeder oder zwei bzw. drei RQckstellfedem. Die 40 
RUckstellanordnung 6 ist beispielsweise so aufgebaut, 
daB bei Bet^tigimg der Mitnehmeranordnung 4 von der 
Ausgangsposition A in die Endposition C die Rflckstell- 
kraft F zun&chst einen gewissen Wert erreicht und von 
da an nur relativ schwach ansteigt Bei zunehmender 45 
Bet^tigung der Mitnehmeranordnung 4 in Pfeilrichtung 
D steigt die RQckstellkraft F im Bereich der Schaltstelle 
B sehr steil bzw. mehr oder weniger sprunghaft an und 
ist dann im Bereich zwischen der Schaltstelle B und der 
Endposition c wesentlich hoher als zwischen der Aus- 50 
gangsposition A und der Schaltstelle B. 

Die Fig. 1 zeigt auch noch einen Endanschlag 28, 
durch den die Bet&tigung des Bedienelementes 10 und 
damit die Verstellung der Mitnehmeranordnung 4 be- 
grenzt werden kann. Der Endanschlag 28 kann auch im 55 
Bereich des Obertragungselementes 8 bzw. der Mitneh- 
meranordnung 4 vorgesehen sein, so daB entsprechend 
die Mitnehmeranordnung 4 bzw. das Obertragungsele- 
mentes 8 an dem Endanschlag 28 zur Anlage kommen. 
Durch die relativ groOe Rdckstellkraft F im Bereich eo 
zwischen der Schaltstelle B und der Endposition C kann 
der Vorteil erreicht werden, daB bei Qblicher Betitigung 
des Bedienelementes 10 der Aufschlag des Bedienele- 
mentes 10 auf den Endanschlag 28 so gemildert ist, daB 
der das Bedienelement 10 betatigende Fahrer keinen 6S 
unangenehmen Ruck erhSUt und kein Aufschlagger- 
ausch bzw. ein nur sehr leises Aufschlagger&usch ver- 
nehmbar ist 



Die Rg. 2 zeigt ebenfalls in schematisierter Darstel- 
lung beispielhaft eine abgewandelte, ausgew&hlte Aus- 
filhrungsform des Stellwertgebers. 

Die dargestellten Ausfiihrungsbeispiele sind weitge- 
hend gleich aufgebaut, bis auf die nachfolgend im we- 
sentlichen angegebenen Abweichungen. Einzelheiten 
der verschiedenen AusfQhrungsbeispiele sind miteinan- 
der kombinierbar. 

In alien Figuren sind gleiche oder gleich wirkende 
Telle mit denselben Bezugszeichen versehen. 

Bei dem in der Fig. 2 beispielhaft dargestellten Stell- 
wertgeber sind auch noch eine Schnappeinrichtung 30 
und ein oder mehrere Reibmittel 32 vorgesehen. 

Die Schnappeinrichtung 30 wird gebildet von einem 
Rollkdrper 34, einer Feder 36, einer steilen Rampe 38, 
einer ersten FlSche 41 und einer zweiten Flache 42. Die 
steile Rampe 38 und die Flachen 41, 42 befinden sich an 
der Mitnehmeranordnung 4. Die Feder 36 spannt den 
Rollkdrper 34 gegen die FUche 41 bzw. 4Z Bei BetSti- 
gung der Mitnehmeranordnung 4 von der Ausgangspo- 
sition A bis zur Schaltstelle B bewegt sich der Rollkor- 
per 34 auf der ersten Flache 41. Beim Verstellen der 
Mitnehmeranordnung 4 uber die Schaltstelle B hinaus, 
muB der Rollkdrper 34 Qber die Rampe 38, wodurch die 
RQckstellkraft F im Bereich der Schaltstelle B ein kurzes 
Stuck aberschwingt und nach Oberwinden der Schalt- 
stelle B wieder etwas abfaUt Der durch die Schnappein- 
richtung 30 hervorgerufene Antell der RUckstellkraft F 
wird in vorliegender Beschreibung mit Schnappkraft 
F30 bezeichnet Die Schnappkraft F30 beginnt kurz be- 
vor die Mitnehmeranordnung 4 die Schaltstelle B er- 
reicht und verschwindet wieder, nachdem die Mitneh- 
meranordnung 4 die Schaltstelle B verlassen hat Bei 
Betatigung der Mitnehmeranordnung 4 von der Schalt- 
stelle B zur Endposition C bewegt sich der Rollkdrper 
34 auf der zweiten Flache 4Z Damit der Fahrer das 
Oberschreiten der Schaltstelle B ausreichend deutlich 
bemerkt, muB der Anstieg der RQckstellkraft F im Be- 
reich der Schaltstelle B ausreichend groB sein. 

Wenn die Rilckstellanordnung 6 nicht so ausgebildet 
ware, daB bei Oberschreiten der Schaltstelle B die Ruck- 
stellkraft F der Rilckstellanordnung 6 sprunghaft anstei- 
gen wurde, dann wtirde sich, well die Schnappkraft F30 
nach dem Oberschreiten der Schaltstelle B wieder ver- 
schwindet, die Mitnehmeranordnung 4, nach Ober- 
schreiten der Schaltstelle B, ruckartig in Pfeilrichtung D 
bewegen und, well die Schaltstelle B nicht weit von der 
Endposition C entfernt ist, wflrde die Mitnehmeranord- 
nung 4 bis ziu* Endposition c durchfallen, und das Be- 
dienelement 10 wUrde hart am Endanschlag 28 aufschla- 
gen. Es bestOnde zwar die Moglichkeit, den Endanschlag 
28 elastisch auszubilden^ was jedoch ein erheblicher 
Aufwand ist, insbesondere well dann dleser elastische 
Endanschlag genau justiert werden muBte, was bei den 
meisten Anwendungsfailen des Stellwertgebers einen 
erheblichen Aufwand bedeuten wUrde. Bei dem in vor- 
liegender Anmeldung vorgeschlagenen Stellwertgeber 
steigt die RQckstellkraft F der Ruckstellanordnung 6 bei 
Oberschreiten der Schaltstelle B sprunghaft an bzw. 
mehr oder weniger sprunghaft an, so daB das soeben 
beschriebene Durchfallen der Mitnehmeranordnung 4 
nicht auftritt 

Die Fig. 3 zeigt beispielhaft verschiedene Einzelhei- 
ten des Stellwertgebers. 

Bei dem in der Fig. 3 ausschnittsweise dargestellten 
beispielhaft ausgewahlten AusfQlirungsbeispiel des 
Stellwertgebers sind an die Mitnehmeranordnimg 4 ein 
Ansatz 44 und ein Ansatz 46 angeformt Die RQckstell- 
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anordnung 6 umfaQt eine erste Ruckstellfeder 51, eine 
zweite RGckstellfeder 52 und eine dritte RQckstellfeder 
SX Die RQckstelifeder 51 besitzt ein Federende 51a und 
ein Federende 51b. Entsprechendes gitt fOr die RQck- 
stellfedern 52 und 53, die je ein Federende 52a bzw. 53a 5 
und je ein Federende 52b bzw. 53b besitzen. Die Feder- 
enden 51b, 52b, 53b der RQckstellfedem 51, 52, 53 stOt- 
zen sich am Gehause 2 ab. Die Federenden 51a, 52a der 
beiden RQcksteiifedem 51, 52 wirken Qber den Ansatz 
44 auf die Mitnehmeranordnung 4 entgegen Pfeil D. An 10 
dem Gehause 2 sind Anschlage 56, 57 vorgesehen. Die 
Federenden 51b, 52b stOtzen sich an dem Anschlag 56 
ab, und das Federende 53b der RQckstellfeder 53 wirkt 
Qber den Anschlag 57 auf das Gehause Z Der durch die 
Rackstellfeder 51 hervorgerufene Anteil der Rackstell- 15 
kraft F wird nachfolgend als Rficksteilkraft F51 bezeich- 
net Entsprechend wird der durch die RQckstellfeder 52 
bzw. 53 hervorgerufene Anteil an der gesamten RQck- 
stellkraft F als RQcksteUkraft F52 bzw. RQckstellkraft 
F53 bezeichnet 20 

Je nach Elastizit&t der RQckstellfedem 51, 52 kann bei 
Betatigung der Mitnehmeranordnung 4 von der Aus- 
gangsposition A in die Endposition C die durch die 
RQckstellfedem 51, 52 hervorgemfene RQckstellkraft 
F5 1 , F52 mehr oder weniger steil ansteigen. 25 

Wenn sich die Mitnehmeranordnung 4 zwischen der 
Ausgangsposition A und der Schaltstelle B befindet, 
dann stQtzt sich das dem Ansatz 46 zugewandte Feder- 
ende 53a der dritten RQckstellfeder 53 an einem an dem 
Gehause 2 vorgesehenen Anschlag 48 ab. Wird die Mit- 30 
nehmeranordnung 4 Qber die Schaltstelle B hinaus in 
Richtung der Endposition c betfltigt, so wirkt die RQck- 
stellkraft F53 der dritten RQckstellfeder 53 Qber den 
Ansatz 46 auf die Mitnehmeranordnung 4 entgegen 
Pfeil D. Die dritte RQckstellfeder 53 kann also auf die 35 
Mitnehmeranordnung 4 nur wirken. wenn sich die Mit- 
nehmeranordnung 4 zwischen der Schaltstelle B und der 
Endposition C befindet Bei Betatigimg der Mitnehmer- 
anordnung 4 von der SchaltsteUe B zur Endposition C 
steigt die durch die RQckstellfeder 53 hervorgerufene 40 
RQckstellkraft F53 je nach Steifheit der dritten RQck- 
stellfeder 53 mehr oder weniger etwas an. 

Die Fig. 4 zeigt beispielhaft Einzelheiten eines ande- 
ren Ausf uhrungsbeispiels des Stellwertgebers. 

Die RQckstellfedem 51, 52, 53 der RQckstellanord- 45 
nung 6 bestehen beispielsweise aus gewickeltem Feder- 
drahL Bei dem in der Fig. 4 dargestellten AusfQhrungs- 
beispiet sind die beiden Federenden 51b, 53b und die 
beiden Federenden 51a, 52a der RQckstellfedem 51, 52, 
53, wie die Zeichnung zeigt, miteinander verbunden, so 50 
daB die Ruckstellanordnung 6 aus einem einzigen ver- 
bundenen Federdraht besteht. aber trotzdem wirken 
kann, wie wenn sie aus drei voneinander unabhangigen, 
getrennten RQckstellfedem bestehen wurde. Diese Aus- 
fQhningsvariante hat den Vorteil, dafi beim Zusammen- 55 
setzen des Stellwertgebers nur eine einzige zusammen- 
hangende Feder montiert werden muB. Auch wenn die 
RQckstellfedem 51, 52, 53 aus einem einzigen zusam- 
menhangenden Federdraht bestehen, so k6nnen die ein- 
zelnen Bereiche der RQckstellanordnung 6 trotzdem eo 
verschieden gewickelt sein, so daB die RQckstellfedem 
51, 52, 53 in ihrer Wcichheit und in ihrer RQckstellkraft 
F51, F52, F53 weitgehend unabhangig voneinander ge- 
wahlt werden kOnnen. Es ist auch mdglich, nur die RQck- 
stellfedem 51, 52 zusammenhangend auszufQhren und 65 
nicht mit der dritten RQckstellfeder 53 zu verbinden. 
Auch eine andere Kombination ist mdglich. 

Bei den in den Fig. 1 bis 4 dargestellten AusfOhrungs- 
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beispielen ist die Mitnehmeranordnung 4 linear verstell* 
bar gelagert. Es ist aber auch moglich, die Mitnehmer- 
anordnung 4 rotatorisch zu lagem, wie das in der Fig. 5 
dargestellte AusfOhmngsbeispiel zeigt. 

Die Fig. 5 zeigt ausschnlttweise ein weiteres AusfQh- 
mngsbeispiel des Stellwertgebers. 

Die Fig. 5 zeigt eine stirnseitige Ansicht des Stell- 
wertgebers, wobei das Gehause 2 der Obersichtlichkeit 
wegen gesdinitten und nur teilweise sichtbar dargestellt 
ist. 

In der Fig. 5 umfaBt die Mitnehmeranordnung 4 eine 
rotatorisch gelagerte Welle 59. einen Mimehmer 60 und 
einen Mimehmer 61 mit einem angeformten Arm 62. 
Die beiden Mimehmer 60. 61, der Arm 62 und die Welle 
59 sind drehfest miteinander verbunden. Die Ansatze 44, 
46 sind drehfester Bestandteil der Mitnehmeranord- 
nung 4. 

Der Sensor 14 umfaBt eine Kontaktbahn 64, eine Wi- 
derstandsbahn 66, einen Schleifer 68 und einen Schleif er 
70. Die Schleifer 6S, 70 sind miteinander elektrisch ver- 
bunden. Die Kontaktbahn 64 und die Widerstandsbahn 
66 sind am Gehause 2 festgelegt, und die Schleifer 68, 70 
sind mit der Mitnehmeranordnung 4 verbunden. Bei Be- 
wegung der Mitnehmeranordnung 4 von der Ausgangs- 
position A in die Endposition c Qberstreichen die Schlei- 
fer 68. 70 die Kontaktbahn 64 bzw. die Widerstandsbahn 
66, so daB sich an der Leitung 16 ein elektrisches Signal 
entsprechend der augenblicklichen Stellung der Mitneh- 
meranordnung 4 ergibt. 

Wenn die Mitnehmeranordnung 4 die Schaltstelle B 
Qberschreitet, dann liefert der Schalter 12 ein Schaltsi- 
gnal in die Leitimg 26. 

Der Anteil der RQckstellkraft F, der durch die 
Schnappeinrichtung 30 hervorgerufen wird, ist als 
Schnappkraft F30 bezeichnet Die Schnappeinrichtung 
30 ist so vorgesehen, daB bei Betatigung der Mitneh- 
meranordnung 4 in Richttmg des Pfeils D vor dem Ober- 
schreiten der Schaltstelle B die Schnappkraft F30 steil 
ansteigt und nach Verlassen der Schaltstelle B wieder 
abfaUt. 

Bei Vergleich der Fig. 2 und 5 erkennt man, daB in 
Fig. 2 die Rampe 38 von der Mitnehmeranordnung 4 
mitgenommen wird und nicht der Rollkfirper 34. Bei 
dem in der F^g. 5 dargestellten AusfOhmngsbeispiel 
wird der Rollkdrper 34 zusammen mit der Mimehmer- 
anordnimg 4 mitgenonunen und nicht die Rampe 3& Die 
Wirkung der Schnappeinrichtung 30 ist in beiden Aus- 
fOhrungsbeispielen einander entsprechend. 

Das Reibmittel 32 wirkt radial auf den Mitnehmer 61 
der Mitnehmeranordnung 4. Das Reibmittel 32 kann 
beispielsweise auch von einer in axialer Richtung auf die 
drehbar gelagerte Mitnehmeranordnung 4 wirkenden 
elastischen Wellscheibe gebildet werden. Die durch das 
Reibmittel 32 auf die Mitnehmeranordnung 4 wirkende 
Kraft wird in vorliegender Beschreibung mit Reibkraft 
F32 bezeichnet Die Reibkraft F32 des Reibmittels 32 
wirkt entgegen der jeweillgen Betadgimgsrichtung der 
Mitnehmeranordnung 4 und kann somit. je nach Bewe- 
gungsrichtung, in Pfeilrichtung D oder entgegen Pfeil D 
wirken. Entsprechend der Wirkrichtung der Reibkraft 
F32 muB bei Berechnung der RQckstellkraft F die Reib- 
kraft F32 mit dem entsprechenden Vorzeichen berQck- 
sichtigt werden. 

In Fig. 5 wird der Ansatz 44 von einem an den Mit- 
nehmer 61 der Mitnehmeranordnung 4 angeformten 
oder anmontierten Bolzen gebildet. Auch die Anschlage 
48, 56 und 57 werden von an das Gehause 2 beispiels- 
weise angeformten oder anmontierten Bolzen gebildet 
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Es ist auch mdglich, daQ die Funktion des Anschlags 48 
und der Anschldge 56, 57 gemeinsam von einem einzi- 
gen an das Gehause 2 angeformten Bolzen ubernom- 
men wird. 

Bei dem in der Fig. 5 dargestellten Ausfflhningsbei- 
spiel sind die RUckstellfedem 51. 52, 53 zylindrisch ge- 
wickelte Schraubenfedern und bestehen aus auf Bie- 
gung belastetem Federdraht Die Rucksteilfedern 51, 52, 
53 konnen entsprechend Fig. 3 aus separaten Feder- 
drShten gefertigt sein, oder sie kdnnen, wie es Fig. 4 
zeigt, aus einem einzigen Federdraht bestehen. 

Die Fig. 6 zeigt beispielhaft das Verh&Itnis zwischen 
der RQckstellkraft F und der Verstellung der Mitneh- 
meranordnung 4. 

In der Abszisse des in der Fig. 6 dargestellten Dia- 
gramms ist die Verstellung der Mitnehmeranordnung 4 
aufgetragen und in der Ordinate die Ruckstellkraft F. 

Der obere Kurvenzug der beiden dargestellten Kur- 
venzOge entsteht bei Verstellung der Mitnehmeranord- 
nung 4 in Richtung des in der Fig. 5 gezeigten Pfeils D, 
und der untere Kurvenzug ergibt sich bei Verstellung 
der Mitnehmeranordnung 4 entgegen Pfeil D.^ 

Die RQckstellkraft F setzt sich zusammen aus der 
Rilckstellkraft F51 (der RUckstellfeder 51), der RQck- 
stellkraft F52 (der RQckstellfeder 52), der Ruckstellkraft 
F53 (der zus^tzlichen RQckstellfeder 53), der Schnapp- 
kraft F30 (der Schnappeinrichtung 30) und der Reib- 
kraft F32 (der Reibmittel 32). F « F51 -t- F52 + F53 + 
F30 +/- F3Z Die RQcksteUkrafte F51, F52, F53. die 
Schnappkraft F30 und die Reibkraft F32 haben je nach 
Stellposition der Mitnehmeranordnung 4 und je nach 
Bewegungsrichtung der Mitnehmeranordnung 4 unter- 
schiedliche Werte, so daB sich insgesamt der in der 
Fig. 6 beispielhaft dargestellte Kurvenverlauf der RQck- 
stellkraft F ergibt 

Beim Verstellen der Mitnehmeranordnung 4, ausge- 
hend von der Ausgangsposition A, steigt die RQckstell- 
kraft F, hervorgerufen durch die RQcksteUkrafte F51 
und F52, rasch bis zur in der Fig. 6 mit a bezeichneten 
H5he. Bei weiterer Verstellung der Mitnehmeranord- 
nung 4 in Richtung der Schaltstelle B steigt die RQck- 
stellkraft F infolge Verformung der RQckstellfedem 51, 

52 bis ziun Wert b. Kurz vor Erreichen der Schaltstelle 
B bzw. mit Erreichen der Schaltstelle B beginnen die 
Schnappeinrichtung 30 und die RQckstellfeder 53 zu 
wirken, so dafi die RQckstellkraft F auf den Wert c an- 
steigt Nach Oberschreiten der Schaltstelle B entfflllt die 
Schnappkraft F30 der Schnappeinrichtung 30, und die 
RQckstellkraft F ftilt auf den Wert d ab. Bei weiterer 
Betatigung der Mitnehmeranordnung 4 in Richtung der 
Endposition C steigt die RQckstellkraft F infolge der 
Verformung der drei RQckstellfedem 51, 52, 53 auf den 
Werte an. 

Beim ZurQckbewegen der Mitnehmeranordnung 4 
von der Endposition C entgegen Pfeil D (Fig. 5) ftllt die 
RQckstellkraft F wegen der Reibkraft F32 des Reibmit- 
tels 32 auf den Wert f. Anschliefiend sinkt die RQckstell- 
kraft F infolge Entspannung der RQckstellfedem 51, 52, 

53 weiter, bis kurz vor Erreichen der Schaltstelle B die 
RQckstellkraft F den Wert g erreicht Im Bereich der 
Schaltstelle B steigt die RQckstellkraft F wegen der 
Schnappeinrichtung 30 wieder etwas auf den Wert h an 
und f&llt dann nach Oberschreiten der Schaltstelle B, 
weil die dritte RQckstellfeder 53 nun auBer Wirkung 
gelangt, auf den Wert i ab. AnschlieBend, infolge weite* 
rer Entspannung der beiden RQckstellfedem 51 und 52, 
sinkt die RQckstellkraft F noch etwas ab, bis sie mit 
Erreichen der Ausgangsposition A den Wert k aufweist 



Man kann die Schnappeinrichtung 30 konstruktiv 
auch so ausfOhren, daB die Schnappeinrichtung 30 nur 
bei Betatigung der Mitnehmeranordnung 4 In Richtung 
des Pfeils D wirkt, so daB man bei entgegengesetzter 
5 Verstellung im Bereich der Schaltstelle B den gestrichelt 
dargestellten Kurvenverlauf (Fig. 6) erhalt 

Die Werte der RQckstellkraft F sind wegen der stets 
entgegen der Bewegungsrichtung wirkenden Reibkraft 
F32 der Reibmittel 32 bei Verstellung der Mitnehmer- 
10 anordnung 4 in Pfeilrichtung D hdher als bei entgegen- 
gesetzter Verstellung. Es entsteht eine sogenannte Hy- 
sterese. In dem in Hg. 6 dargestellten Beispiel ist die 
Hysterese im Bereich zwischen der Schaltstelle B und 
der Endposition C grdBer als zwischen der Ausgangspo- 
15 sition A und der Schaltstelle B, wegen der hdheren An- 
pressung des RoUkdrpers 34 an die zweite Flache 4Z 
Dadurch ist die Reibkraft F32 zwischen der Schaltstelle 
B und der Endposition c geringfugig hdher als zwischen 
der Ausgangspostition A und der Schaltstelle B. 
20 Da bei Verstellung der Mitnehmeranordnung 4 in 
Richtung des Pfeils D im Bereich der Schaltstelle B die 
Ruckstellkraft F53 der RQckstellfeder 53 hinzukommt, 
kann die Schnappkraft F30 der Schnappeinrichtung 30 
konstruktiv relativ schwach ausgew^hlt sein, und trotz- 
25 dem erhalt man einen relativ starken Anstieg der Ruck- 
stellkraft F vom Wert b zum Wert c, und man erhalt 
dadurch nach Oberschreiten der Schaltstelle B vorteil- 
hafterweise einen relativ kleinen Abfall der RQckstell- 
kraft F vom Wert c zum Wert d, so daB ein sogenanntes 
30 unerwQnschtes Durchf alien des Bedienelements 10 ver- 
mieden wird. Dadurch, daB bei Verstellung in Pfeilrich- 
tung D mit Oberschreiten der Schaltstelle B zus^tzlich 
die RQckstellkraft F53 wirken kann, ergibt sich der be- 
absichtigte mehr oder weniger sprunghafte Anstieg der 
35 RQckstellkraft F von einem relativ niederen Wert (Wert 
b) auf einen relativ hohen Wert (Wert d). Die von der 
Schnappkraft F30 der Schnappeinrichtimg 30 hervorge- 
rufene Erhdhung der RQckstellkraft F Qber den Wert d 
hinaus auf den Wert c ist nur im Bereich der Schaltstelle 
40 B wirksam. Im Gegensatz dazu bleibt der sprunghafte 
Anstieg der RQckstellkraft F, der durch das Hinzukom- 
men der RQckstellkraft F53 im Bereich der Schaltstelle 
B entstanden ist, bis zur Endposition C erhalten. 
W&re der durch die dritte RQckstellfeder 53 hervorge- 
45 rufene sprunghafte Anstieg der Ruckstellkraft F nicht 
vorhanden, so mQfite die Schnappeinrichtung 30 we- 
sentlich kr^tiger ausgebildet sein, um den gewQnschten 
Anstieg der RQckstellkraft F im Bereich der Schaltstelle 
B zu erreichen. Es hat sich herausgestellt, daB wenn der 
50 RQckgang der RQckstellkraft F vom Wert c zum Wert d 
etwa ein Drittel des Anstiegs vom Wert b zum Wert c 
betr&gt, der das Bedienelement 10 betatigende Fahrer 
das Oberschreiten der Schaltstelle B ausreichend deut- 
lich bemerkt und trotzdem das unangenehme sogenann- 
55 te Durchfallen des Bedienelementes 10 vermieden wird. 
Alle Elemente der RQckstellanordnung 6 kOnnen in- 
nerhalb des Gehftuses 2 angeordnet sein. imd die Mit- 
nehmeranordnung 4 braucht nur noch auf einfache Wei- 
se Qber das Obertragungselement 8 mit dem Bedienele- 
60 ment 10 verbunden werden, wobei das Obertragungs- 
element 8 beispielsweise ein sogenanntes Dreigelenk 
sein kann. In Fig. 5 ist das Obertragungselement 8 an 
den Mitnehmer 60 der Mitnehmeranordnung 4 ange- 
lenkt 

65 Bei dem Stellwertgeber mit einem in der Fig. 6 bei- 
spielhaft dargestellten Verlauf der RQckstellkraft F er- 
halt man den Vorteil, daB der das Bedienelement 10 
betdtigende Fahrer das Oberschreiten der Schaltstelle 
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B, dh. der Kick- Down- AusISsung, deutlich bemerkt, 
und man erh^t den weiteren Vorteil, dafi die Mitneh- 
meranordnung 4 nicht direkt im Bereich der Schaltstelle 
B bleibt, wodurch ein dauerndes ungewolltes Ausldsen 
des Schaltsignals durch den Schalter 12 vermieden wird. 5 
Es ist zwar wiinschenswert. daB die zusatzllche RUck- 
stellkraft F53 direkt an der Schaltstelle B hinzugefQgt 
bzw. weggenommen wird. da aber infolge der Schnapp* 
einrichtung 30 die Mitnehmeranordnung 4 die Schalt- 
stelle B schnell uberwindet, kann, um grdBere Ferti- 10 
gungstoleranzen ausnutzen zu kdnnen, die zusStzliche 
RUckstellkraft F53 auch kurz vor bzw, kurz hinter der 
Schaltstelle B hinzugefOgt bzw. weggenommen werden. 

Das in der Fig. 5 dargestellte AusfQhrungsbeispiel 
kann so abgewandelt sein, daB beispielsweise im Be- 15 
reich eines Endes der Welle 59 die RQckstellfedem 51, 
52 an der Mitnehmeranordnung 4 angreifen, und im 
Bereich des anderen Endes der Welle 59 greift die Ruck- 
stellfeder 53 an der Mitnehmeranordnung 4 an. Man 
kann beispielsweise die RUckstellfedern 51, 52 in einem 20 
durch das GehSuse 2 gebildeten Innenraum und die 
Riickstellfeder 53 auBerhalb des Innenraums anordnen. 
Es kdnnen sich auch alle Ruckstellfedern 51, 52, 53 in- 
nerhalb des Innenraumes beHnden. 

Die Ruckstellanordnung 6 kann so ausgebildet sein, 25 
daB auf die RQckstellfeder 52 verzichtet wird und nur 
die Rackstellfedern 51, 53 verwendet werden. Anstatt 
der beiden Rackstellfedern 51, 52 kdnnen auch drei oder 
mehr Rackstellfedern vorgesehen sein, und die dritte 
RQckstellfeder 53 kann auch durch zwei oder mehr 30 
Rackstellfedern ersetzt werden. Die RQckstellfedem 51, 
52 sind so ausgelegt, daB auch bei Ausfall einer der 
beiden RQckstellfedem 51. 52 die RQckstellkraft F aus- 
reichend groB ist, um die Mitnehmeranordnung 4 in die 
Ausgangsposition A zurQckzustellen. Entsprechendes 35 
kann auch beim Ersetzen der RQckstellfeder 53 durch 
zwei entsprechende Rackstellfedern vorgesehen sein. 

Der Stellwertgeber dient zur Steuenmg der Antriebs- 
maschine 22 und besitzt die verstellbar gelagerte Mit- 
nehmeranordnung 4, die von dem Bedienelement 10 40 
entgegen der Rackstellkraft F der RQckstellanordnung 
6 verstellbar gelagert ist In Abh^ngigkeit von der Stel- 
lung der Mitnehmeranordnung 4 liefert der Sensor 14 
ein elektrisches Signal, das von dem Steuergerat 18 
(Fig. 1) bearbeitet und als Steuersignal der Steileinrich- 45 
tung 20 zugefQhrt werden kann. Die Mitnehmeranord- 
nung 4 ist von der Ausgangsposition A in die Endposi- 
tion c verstellbar, wobei bei Oberschreiten der Schalt- 
stelle B das Schaltsignal von dem Schalter 12 erzeugt 
wird. Bei Verstellung der Mitnehmeranordnung 4 aus $0 
dem Bereich der Ausgangsposition A in den Bereich der 
Endposition C (Richtung des Pfeils D) steigt an der 
Schaltstelle B die Rackstellkraft F der Rackstellanord- 
nung 6 steil, d.h. mehr oder weniger sprunghaft, an. 
Dadurch ist die Rackstellkraft F bei Verstellung der 55 
Mitnehmeranordnung 4 von der Schaltstelle B bis zur 
Endposition C um den Betrag der zusfltzlichen Rack- 
stellkraft F53 grdBer als bei VersteUung der Mitnehmer- 
anordnung 4 von der Ausgangsposition A bis zur Schalt- 
stelle B. eo 

Die in der Zeichnung dargestellten AusfQhningsbei- 
spiele sind so ausgefahrt, daB bei Verstellung der Mit- 
nehmeranordnung 4 entgegen Pfeil D im Bereich der 
Schaltstelle B die RQckstellkraft F steil d. h. mehr oder 
weniger spninghaft abfSllt Es ist aber auch mdglich, den 65 
Stellwertgeber so auszufQhren, daB nur bei Betatigung 
in Pfeilrichtung D der sprunghafte Anstieg auftritt, aber 
nicht der sprunghafte Abfall der RQckstellkraft F bei 
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entgegengesetzter Betatigung (d. h. entgegen Pfeil D). 
Dies kann beispielsweise durch Vorsehen eines soge- 
nannten Freilaufes auf einfache Weise geschehen. 

Bei den in den Fig. 2 und 5 dargestellten AusfQh- 
rungsbeispielen ist auch noch die Schnappeinrichtung 
30 vorgesehen. 

Die Schnappeinrichtung 30 kann, wie in den Fig. 2 
und 5 dargestellt, sowohl bei Betatigung der Mitneh- 
meranordnung 4 in Richtung des Pfeils D als auch bei 
entgegengesetzter Betatigungsrichtung wirken. Die 
Schnappeinrichtung 30 kaim wahlweise auch so ausge- 
fQhrt sein, daB sie jeweils nur in einer Betatigungsrich- 
tung der Mitnehmeranordnung 4 wirksam ist Auch dies 
kann beispielsweise mit Hilfe eines Freilaufes auf einfa- 
che Weise geschehen oder dadurch, daQ beispielsweise 
der Rollkdrper 34 nur bei Betatigung in Pfeilrichtung D 
fiber die Rampe 38 gefQhrt wird und bei entgegenge- 
setzter Betatigungsrichtung wird der Rollkdrper 34 auf 
einer speziellen Fiache an der Rampe 38 vorbeigefQhrt 

Den in etwa spmnghaften Anstieg der RQckstellkraft 
F im Bereich der Schaltstelle B kann man vorzugsweise 
so ausfOhren, daB die RQckstellanordnung 6 mehrere 
Federkrafte, beispielsweise die Federkrafte F51, F52, 
F53 umfaBt wobei der Anschlag 48 vorgesehen werden 
kann, der eine Teilmenge der RQckstellkraft F, z. B. die 
RQckstellkraft F53, von der Mitnehmeranordnung 4 
fernhait, wenn die Mitnehmeranordnung 4 im Bereich 
zwischen der Ausgangsposition A und der Schaltstelle B 
steht Wie die Fig. 4 zeigt, kaim die RQckstellanordnung 
6 vorzugsweise aus einer einzigen RQckstellfeder beste- 
hen. Die RQckstellanordnung 6 kann aber auch mehrere 
RQckstellfedem umfassen, beispielsweise drei, wie die 
Fig. 3 zeigt, wobei mindestens eine der RQckstellfedem, 
beispielsweise die zusatzliche RQckstellfeder 53, nur bei 
Stellung der Mitnehmeranordnung 4 im Bereich zwi- 
schen der Schaltstelle B und der Endposition C auf die 
Mitnehmeranordnung 4 wirken kann. 

Es kdnnen auch noch die Mittel 32 vorgesehen wer- 
den zur Erzeugung der der Verstellung der Mitoehmer- 
anordnung 4 entgegengerichteten Reibkraft F53, was 
zur deutlichen Verbesserung des sogenannten Pedalge- 
fahls beitragt 

Bewegt sich die Mitnehmeranordnung 4 in Pfeilrich- 
tung D und beHndet sich die Mitnehmeranordnung 4 im 
Bereich zwischen der Ausgangsposition A und der 
Schaltstelle B, so weist die RQckstellkraft F einen Wert 
z^schen a und b (Fig. 6) auf. Der Anstieg vom Wert a 
zum Wert b ergibt sich durch die Steifheit der Rackstell- 
federn 51, 52 der RQckstellanordnung & Mit Oberschrei- 
ten der Schaltstelle B wird der Rackstellkraft F die zu- 
satzliche Rackstellkraft F53 hinzugefQgt, so daB bei 
Stellung der Mimehmeranordnimg 4 im Bereich zwi- 
schen der Schaltstelle B und der Endposition C die 
Rackstellkraft F im wesentllchen einen Wert zwischen d 
und e einninunt Der Wert zwischen d und e ist, grob 
betrachtet um den Betrag der an der Schaltstelle B 
hinzugef agten zusatzlichen Rackstellkraft F53 grdBer. 

Wird die Mitnehmeranordnung 4 entgegen Pfeil D 
betatigt und beHndet sich die Mitnehmeranordnung 4 
im Bereich zwischen der Endposition C und der Schalt- 
stelle B, so weist die RQckstellkraft F einen Wert zwi- 
schen f und g auf. Mit Oberschreiten der Schaltstelle B 
wird die zusatzliche RQckstellkraft F53 auBer Wirkung 
gesetzt, so daB bei weiterer Bewegung der Mitnehmer- 
anordnung 4 von der Schaltstelle B bis zur Ausgangspo- 
sition A von der Rackstellkraft F der Betrag der zusatz- 
lichen RQckstellkraft F53 abgezogen wird. Zwischen der 
Schaltstelle B und der Ausgangsposition A liegt der 
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Wert der Ruckstellkraft F zwischen den Werten i und k 
(Fig. 6) und ist damit um den Betrag der zusatzlichen 
RQckstellfeder F53 kleiner als zwischen der Endposidon 
C und der Schaitstelle. 

5 

PatentansprQche 

1. Stellwertgeber zur Steuerung einer Antriebsma- 
schine, 

mit einer versteilbar gelagerten Mitnehmeranord- lo 
nung (4)» die von einem Bedienelement gegen eine 
RQcksteilkraft (F) einer RQckstellanordnung (6) 
versteilbar ist, 

mit einem in Abh^ngigkeit von einer Verstellung 
der Mitnehmeranordnung (4) ein elektrisches Si- 15 
gnal liefernden Sensor (14), wobei die Mitnehmer- 
anordnung (4) von einer Ausgangsposition (A) in 
eine Endposition (C) versteilbar ist, 
mit einem bei Betdtigung der Mitnehmeranord- 
nung (4) von der Ausgangsposition (A) in die End- 20 
position (C) an einer Schaitstelle (B) ein Schaltsi- 
gnal erzeugenden Schalter (12X dadurch gekenn- 
zeichnet, da6 bei Verstellung der Mitnehmeran- 
ordnung (4) von der Schaitstelle (B) bis in die End- 
position (Q die Ruckstellkraft (F) der Ruckstellan- 25 
ordnung (6) um einen Betrag einer zusatzlichen 
Rttckstellkraft grOBer ist als bei Verstellung der 
Mitnehmeranordnung (4) von der Ausgangsposi- 
tion (A) bis zur Schaitstelle (B). 

2. Stellwertgeber nach Anspruch 1, dadurch ge- 30 
kennzeichnet, daB bei einer Verstellung der Mit- 
nehmeranordnung (4) von der Schaitstelle (B) bis in 
die Ausgangsposition (A) die RQcksteilkraft (F) der 
RQckstellanordnung (6) um den Betrag der zusatzli- 
chen Ruckstellkraft kleiner ist als bei Verstellung 35 
der Mitnehmeranordnung (4) von der Endposition 
(C) bis zur Schaitstelle (B). 

3. Stellwertgeber nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB eine bei einer Verstellung der 
Mitnehmeranordnung (4) von der Ausgangsposi- 40 
tion (A) in die Endposition (C) bei Stellung der Mit- 
nehmeranordnung (4) im Bereich der Schaitstelle 
(B) auf die Mitnehmeranordnimg (4) wirkende 
Schnappeinrichtung (30) vorgesehen ist. 

4. Stellwertgeber nach einem der Anspruche 1 bis 3. 45 
dadurch gekennzeichnet, daB eine bei einer Ver- 
stellung der Mitnehmeranordnung (4) von der End- 
position (C) in die Ausgangsposition (A) bei Stel- 
lung der Mitnehmeranordnung (4) im Bereich der 
Schaitstelle (B) auf die Mitnehmeranordnung (4) 50 
wirkende Schnappeinrichtung (30) vorgesehen ist. 

5. Stellwertgeber nach einem der AnsprOche 1 bis 4. 
dadurch gekennzeichnet, daB die RQcksteilkraft (F) 
der RQckstellanordnung (6) mehrere Federkrafte 
(F5t, F52, F53) umfaBt, wobei ein Anschlag (48) 55 
vorgesehen ist, der einen Teil der Federkrafte von 
der Mitnehmeranordnung (4) femhait. wenn die 
Mitnehmeranordnung (4) im Bereich zwischen der 
Ausgangsposition (A) und der Schaitstelle (B) steht. 

6. Stellwertgeber nach einem der AnsprQche 1 bis 5, eo 
dadurch gekennzeichnet, daB die RQckstellanord- 
nung (6) aus einer einzigen RQckstellfeder besteht 

7. Stellwertgeber nach einem der AnsprQche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB die RQckstellanord- 
nung (6) mehrere RQckstellfedern (51, 52, 53) um- es 
faBt, wobei mindestens eine der RQckstellfedern 
(53) nur bei Stellung der Mitnehmeranordnung (4) 
im Bereich zwischen der Schaitstelle (B) und der 
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Endposition (C) auf die Mitnehmeranordnung (4) 
wirken kann. 

8. Stellwertgeber nach einem der AnsprQche 1 bis 5. 
dadurch gekennzeichnet, daB Mittel (32) vorgese- 
hen sind zur Erzeugung einer der Verstellung der 
Mitoehmeranordnung (4) entgegengerichteten 
ReibkrafL 
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